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(57) Abstract: The invention relates to a method for the interactive simulation 
of contact between objects. The inventive method comprises the following steps, 
namely: the parameters describing the physical characteristics of each of the objects 
are calculated; at the beginning of each simulated model sampling time period, each 
object is subjected to a real-time analysis of the specific behaviour thereof accord- 
ing to a free movement that does not take account of possible subsequent contacts, 
and, subsequently, at a global scene level, pairs of detected intersecting objects are 
subjected to a real-time analysis; a list of collision groups is established; for each 
collision group, parameters representing the physical characteristics of the objects 
and the description of the collisions are returned in real time, such as to characterise 
the contact between two objects in the case of a pure relative sliding movement; 
and, for each object, the specific behaviour of the object following the collision is 
displayed in real time and the set of real-time processes is performed with a shorter 
calculation time than the sampling time. 

(57) Abrege : Selon le procede de simulation interactive du contact entre objets 
on calcule les parametres decrivant les caracteristiques physiques de chacun des 
objets ; au debut de chaque pas de temps d'echantillonnage d'un modele simule, on 
procede au niveau de chaque objet a une analyse en temps reel du comportement 
propre de l'objet selon un mouvement libre qui ne tient pas compte d'eventuels 
contacts ulterieurs, puis on analyse en temps reel, au niveau d'une scene globale, 
des paires d'objets qui sont detectes en intersection ; on etablit une liste de groupes 
de collisions ; on rapatrie en temps reel, pour chaque groupe de collisions, des pa- 
rametres representant les caracteristiques physiques des objets et la description des 
collisions, de maniere a caracteriser le contact entre deux objets dans le cas d'un 
glissement relatif pur ; on procede au niveau de chaque objet a une visualisation en 
temps reel du comportement propre de l'objet suite a la collision, et l'ensemble des 
traitements en temps reel s'effectue avec un pas de temps de calcul plus court que 
le pas de temps d'echantillonnage. 
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